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Best Paper Award を受賞(2012年)
Panorama image and laser range signal with tracking result
Tracking result in radar chart
682分割
（約0.36度/分割）
LRF視野:240度
カメラ視野:360度
1440分割
（0.25度/分割）
前景物検知
背景
信号
双曲面ミラーの
画像をパノラマ
変換して使用
